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Vollautomatische Wareneingangsprufung

Distanzstiicke fiir die Brachytherapie

Mit einer leistungsstarken, kamerabasierten Priifeinrich-
tung, die in enger Zusammenarbeit mit einem namhaf-
ten Hersteller von medizintechnischen Produkten fur
die Brachytherapie konzipiert wurde, ermdglicht Bi-Ber
die vollautomatische Wareneingangspriifung von Spritz-
guss-Distanzstticken, die lediglich 5,4 mm lang sind und
einen Durchmesser von 0,8 mm haben. Zu Uberpriifen
sind die Lange, der AuBendurchmesser und die Materi-
alkonsistenz der Komponenten sowie das Vorhandensein
von Anguss-Resten, Konturdefekten, Kriimmungen und
potenziellen Bruchmarken.

Gepriiftes 10-Distanzstiick

Kontrolle mit maBBgeschneiderter
Machine-Vision-Losung

Das Bildverarbeitungssystem basiert auf einer Kamera
des Typs AVT Guppy F-080B und einem kompakten
Embedded-PC, der die Bildverarbeitung tbernimmt und
uber eine CANopen-Schnittstelle die Kommunikation
mit der Ubergeordneten Steuerung ermdglicht. Die Prii-
fung der Produkte erfolgt vollautomatisch: Die SPS
sendet ein Triggersignal an das BV-System, das wiede-
rum nach erfolgter Ausfiihrung das Ergebnis der Priifung
zurlickiibermittelt, so dass fehlerhafte Teile ausgesondert
werden kdnnen. Ein flaches LED-Leuchtfeld sorgt dabei
fur die Objektbeleuchtung und homogenes Durchlicht.
Weitere wesentliche Bestandteile des Systems sind ein
telezentrisches Qbjektiv sowie ein externes 17"-TFT-
Display zur Livebild- und Ergebnisdarstellung.

Integrierte Komplettlosung

Die Zufiihrung und Vereinzelung der Distanzsticke erfolgt
uber einen Rund- und Linearforderer, die vom Anwender
implementiert wurden. Die Kamerastation arbeitet in
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Draufsicht auf den Ausgang des Linearforderers, der @

wahrend der Bildaufnahme stillsteht. Die Distanzstiicke
liegen zur Bildaufnahme vereinzelt im Objektfeld der
Kamera auf einer Glasplatte; die Bildaufnahme erfolgt
im Durchlicht. Winkel und Position der Teile konnen vari-
ieren und werden durch eine Lagereferenzierung durch
das Kamerasystem ausgeglichen. Die Ergebnisse werden
mittels der von Bi-Ber entwickelten, Windows-basierten
Software ,WEP-Spacer” protokolliert und gespeichert. Alle
notwendigen Funktionen kénnen per Mausklick oder mit-
tels Tastatureingabe aufgerufen werden; die Einstellung
erfolgt in Windows-(blichen Dialogfeldern. Es kénnen bis
zu 255 Datensatze fir unterschiedliche Distanzstiick-
typen verwaltet werden, die die aktuellen Prifparameter
und -empfindlichkeiten enthalten. Darliber hinaus enthalt
die Software Standardmodule zur Benutzerverwaltung
und zum Logging.

Priifanlage zur
Kontrolle der
Distanzstiicke

Detailansicht der Priifposition und
Aussortierung
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